
  

     

 

 

 

     

  

   

Рисунок 1. Вид окна настройки «Com Port» 

 

Затем, в области «Последовательная линия» пользователь должен выбрать наименование 

порта, под которым, в ОС Windows был определен используемый конвертер RS-485/ RS-232 – 

USB. После этого, в области «Настройки последовательной линии», пользователь должен 

настроить «Скорость, бод», «Информационных бит», «Стоповых бит», «Паритет», «Управление 

потоком» в соответствии с заводскими настройками: 

- «Скорость, бод» - 9600; 

- «Информационных бит» - 8; 

- «Стоповых бит» - 1; 

- «Паритет» - None; 

- «Управление потоком» - None. 

Если пользователь изменял заводские настройки интерфейса подключения (RS-485/RS-

232), то он должен выставить записанные ранее настройки. В случаи возникновения ошибки при 

подключении к выбранному порту, будет выведено сообщение об ошибке с указанием причины 

её возникновения (рисунок 1а). 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

  Данное руководство является инструкцией по работе с программой «Аналоговый привод»,  

предназначенной для настройки и мониторинга работы аналогового привода клапана.

Подключение
  Перед  началом  работы  с  аналоговым  приводом  клапана,  пользователь  должен настроить 

последовательный порт (RS-485/RS-232), через который будет осуществляться передача данных. 
Для этого, в строке меню программы, необходимо выбрать вкладку «Com Port» и в выпадающем 
списке выбрать «Настройка».  В результате откроется окно настройки последовательного порта 
«Com Port» (рисунок 1).



 

Рисунок 1а. Вид окна, с сообщением невозможности 

подключиться к порту «COM8», с описанием причины ошибки 

 

После настройки последовательного порта, пользователь должен указать адрес целевого 

устройства. Для этого в области «Адресация» (рисунок 2) необходимо выбрать тип адресации, 

используемый для обмен данными: 

 - по сетевому адресу; 

 - по заводскому номеру. 

 

Рисунок 2. Вид области «Адресация» 

 

 При использовании адресации по сетевому номеру, в качестве адреса используются 

значения от 0 до 65535 (допускается ввод сетевого адреса в шестнадцатеричной системе 

исчисления: от 0 до 0xFFFF), адреса 0 и 65535(0xFFFF) – являются широковещательными и 

пакеты с данными адресами будут обрабатываться сразу несколькими устройствами (в случаи 

соединения группы клапанов в сеть). При вводе некорректного значения (не цифровые символы 

или числовое значение более 65535) будет выведено сообщение об ошибке (рисунок 2а). 

 

Рисунок 2а. Вид окна с сообщением о недопустимом значении сетевого адреса 

 

 При использовании адресации по заводскому номеру, в качестве адреса используются 

заводской номер устройства, состоящий из цифр от 0 до 9 и имеющий длину 8 символов. При 

данном типе адресации, допускается использовать маску. Маска заводского номера используется 

при широковещательной передачи пакетов с данными и формируется с помощью символа «?», 

который означает, что в позиции, в которой находится данный символ, может располагаться 

любая цифра от 0 до 9. Например, пакет данными с маской «123?????», будут обрабатывать все 



устройства (в случаи объединения нескольких клапанов в сеть), у которых заводской номер 

начинается с «123», а оставшиеся 5 цифр не будут учитываться. В случаи ввода некорректного 

заводского номера (длинна номера меньше 8 символов, не цифровые символы и не символ «?») 

будут выведены соответствующие сообщения об ошибке (рисунок 2б, 2в). 

    

Рисунок 2б.  Вид окна с сообщением о недопустимом значении заводского номера  

 

Рисунок 2в. Вид окна с сообщением о недопустимом значении заводского номера 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 



Настройка пользовательских параметров аналогового привода клапана 

(“Настройка”) 
 

Рисунок 3. Вид окна «Настройка» программы, предназначенной 

для базовой настройки аналогового привода. 

 

 Для осуществления базовой настройки аналогового привода, пользователь должен ввести 

пароль 1-го уровня доступа. Пароль должен быть длинной 8 символов и могут использоваться 

только символы цифр (от 0 до 9). В случаи ввода некорректного пароля и нажатии кнопки 

“Ввести”, появиться соответствующее сообщение об ошибке (рисунок 3а и рисунок 3б). 

 

Рисунок 3а. Вид окна с сообщением о некорректном пароле. 

 

 

 

 

 

 



Рисунок 3б. Вид окна с сообщением о некорректном пароле.  

 

 После успешной разблокировки области с параметры, программа автоматически 

прочитает текущие настройки аналогово привода клапана и выставит их в соответствующих 

областях. 

 

Рисунок 3в. Вид разблокированной вкладки «Настройка» 

 

 Пользователь может осуществлять настройку следующих параметров: 

1.«Пароль» (1-го уровня доступа):  

пользователь может изменить пароль, установленный по умолчанию («00000000»), для 

этого в область «Изменить пароль» необходимо ввести новый пароль и нажать кнопку 

«Сохранить». Требования, предъявляемые к паролю, а также информационные сообщения, 

появляющиеся при их несоблюдении аналогичны тем, что и при вводе пароля для 

разблокировки данной области поля. 

 

2.«Трехпозиционное управление»: 

 - настройка активного уровня сигналов управления (поле: «Актив. уровень»; значения: 

«Высокий» - 24В, «Низкий» – 0В); 



 - инвертирование сигналов управления (поле: «Инвертировать») (по умолчанию, при 

подачи активного сигнала на вход «Вверх», клапан начнет открываться, на вход «Вниз» – 

закрываться, данное поведение можно инвертировать); 

 - задать действие, которое клапан выполнит в случаи одновременной подачи активных 

сигналов на оба входа («Вверх» и «Вниз») (поле: «Действие»; значения: «Стоп» – если привод 

двигался, то он остановиться, «Открыть» – полное открытие клапана, «Закрыть» – полное 

закрытие клапана, «В позицию» – клапан будет выставлен в позицию, указанную в поле 

«Позиция, %» (0% -  полностью открыт, 100% - полностью закрыт)). При вводе в поле «Позиция, 

%» некорректного значения (не символы цифр или значение вне диапазона от 0 до 100) будет 

выведено соответствующее сообщение об ошибке (рисунок 3г). 

 

Рисунок 3г. Вид окна с сообщением о некорректным значение позиции. 

 

3. «Входной аналоговый сигнал»: 

 - настройка диапазона изменения входного сигнала (поле: «Диапазон», значения: «2-

10mV/4-20mA», «0-10V/0-20mA», «0-5mA»); 

- задать зависимость позиции клапана от входного сигнала (поле: «Зависимость», 

значения: «LIN» – линейная, «EXP» – экспоненциальная, «LOG» – логарифмическая 

(натуральный логарифм)); 

- задать действие, которое клапан выполнит в случаи обрыва цепи управления (поле: 

«Действие»; значения: «Открыть» – полное открытие клапана, «Закрыть» – полное закрытие 

клапана, «В позицию» – клапан будет выставлен в позицию, указанную в поле «Позиция, %» 

(0% -  полностью открыт, 100% - полностью закрыт)). При вводе в поле «Позиция, %» 

некорректного значения (не символы цифр или значение вне диапазона от 0 до 100) будет 

выведено соответствующее сообщение об ошибке (рисунок 3г); 

 - инвертирование сигнала управления (поле: «Инвертировать») (по умолчанию, 

0V/2V/0mA/4mA -  соответствуют полностью открытому клапану, 10V/20mA/5mA – полностью 

закрытому, данное поведение можно инвертировать). 

 

4. «Выходной аналоговый сигнал»: 

 - настройка диапазона изменения выходного сигнала (поле: «Диапазон», значения: «2-

10mV/4-20mA», «0-10V/0-20mA», «0-5mA»); 

- задать зависимость выходного сигнала от позиции клапана (поле: «Зависимость», 

значения: «LIN» – линейная, «EXP» – экспоненциальная, «LOG» – логарифмическая 

(натуральный логарифм)); 

 - инвертирование выходного сигнала (поле: «Инвертировать») (по умолчанию, 

0V/2V/0mA/4mA -  соответствуют полностью открытому клапану, 10V/20mA/5mA – полностью 

закрытому, данное поведение можно инвертировать). 

 

5. «Логический вход и выход»: 

 - Вход: настройка активного уровня сигнала управления (поле: «Актив. уровень»; 

значения: «Высокий» - 24В, «Низкий» – 0В); 



 - Вход: задать действие, которое клапан выполнит в случаи подачи активного сигнала на 

логический вход (данная ситуация рассматривается как аварийная) (поле: «Действие»; значения: 

«Открыть» – полное открытие клапана, «Закрыть» – полное закрытие клапана, «В позицию» – 

клапан будет выставлен в позицию, указанную в поле «Позиция, %» (0% -  полностью открыт, 

100% - полностью закрыт)). При вводе в поле «Позиция, %» некорректного значения (не 

символы цифр или значение вне диапазона от 0 до 100) будет выведено соответствующее 

сообщение об ошибке (рисунок 3г); 

 - Выход: настройка события, при возникновении которого, клапан будет удерживать 

высокий уровень (24В) на логическом выходе (поле: «Событие», значения: «Открыт», «Закрыт», 

«Обрыв/Перегрузка» – в случаи управления клапаном по аналоговому сигналу, аналоговый 

привод клапана обнаружив обрыв цепи управления или превышение максимального входного 

напряжения, «Деактивация» - при вмешательстве человека в работу привода (ручное управление 

клапаном) или при обнаружении неисправности привода (неисправность энкодера, поломка 

зубчатой передачи, обрыв обмотки мотора)). 

 

6. «Текущая дата и время»: 

настройка часов реального времени аналогового привода клапана, может осуществляться 

двумя способами. Первый - можно выставить флаг в поле “Синхронизировать с ПК”, тогда 

после нажатия на кнопку “Сохранить”, программа выставит на клапане время компьютера на 

котором была запущенна программа. Второй - можно вручную указать требуемую дату и время в 

поле ввода, для этого необходимо ввести дату и время в соответствии с маской: 

ЧЧ(час):ММ(минуты):СС(секунды) ДД(день)-ММ(месяц)-ГГ(год). Значения меньше 10 вводятся 

с нулем в начале: для ввода 1 – 01, 7 - 07. Значение года, вводятся только последние 2-е цифры: 

для 2019 – 19, 2020 - 20. При введении некорректного значения, будет выведено 

соответствующее сообщение об ошибке (рисунок 3д). 

 

Рисунок 3д. Вид окна с сообщением о некорректным значение даты или времени. 

 

7. «Общие настройки»: 

- выбор сигнала управления (поле: «Сигнал управления», значения: «Аналоговый», 

«ТПУ»); 

- включить/выключить автоматическую смену сигнала управления (флаг: «Изменить 

сигнала упр.») (в случаи управления клапанов по средствам аналогового сигнала, обнаружив 

обрыв/перегрузку цепи управления, клапан может автоматически осуществить переход на 

управление с помощью трехпозиционного управления); 

- включить/выключить парный режим (флаг: «Парный режим»); 

- задать номер клапана в паре (поле: «Номер в паре», значения: «1», «2»); 

- задать скорость движения вала (поле: «Скорость вала, мм/мин», значения: «7.5», «10.0», 

«15.0», «25.0»); 

- задать действие, выполняемое в случаи обнаружения управления клапаном в ручном 

режиме (по средствам ключа) (поле: «Ручное управление», значения: «Пауза» (30 минут), 

«Отключить» (до перезагрузки привода)); 



 - включить/выключить автоматический переход на летнее/зимнее время (флаг: 

«Летнее/зимнее время»); 

 - включить/выключить возможность изменения настроек DIP переключателем (флаг: «DIP 

переключатель»); 

 - указать идентификатор пользователя (поле: «ID пользователя», значение не более 10 

символов); 

 - указать сетевой номер аналогового привода клапана (поле: «Сетевой адрес», значение от 

0 до 65535, допускается указывать значение в шестнадцатеричной системе исчисления (0 – 

0xFFFF)). При вводе некорректного значения (не цифровые символы или числовое значение 

более 65535) будет выведено сообщение об ошибке (рисунок 2а);  

 - указать начальное значение позиции, за которое клапан не может зайти (поле: 

«Начальная позиция», значения от 0 до 100). При вводе некорректного значения (не символы 

цифр или значение вне диапазона от 0 до 100) будет выведено соответствующее сообщение об 

ошибке (рисунок 3г); 

 - указать конечное значение позиции, за которое клапан не может зайти (поле: «Конечная 

позиция», значения от 0 до 100). При вводе некорректного значения (не символы цифр или 

значение вне диапазона от 0 до 100) будет выведено соответствующее сообщение об ошибке 

(рисунок 3г); 

 - настройка скорости обмена по RS-485 (поле: «Скорость, бод», значения: «2400», «4800», 

«9600», «19200», «38400», «57600», «115200»); 

 - настройка паритета при обмене по RS-485 (поле: «Паритет», значения: «None» - нет, 

«Odd» – по нечетным, «Even» – по четным); 

 - настройка количества стоп бит при обмене по RS-485 (поле: «Стоп бит», значения: «1», 

«2»). 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 



Чтение и сохранение архива аналогового привода клапана 

(“Архив”) 
 

Рисунок 4. Вид окна «Архив» программы, предназначенной для чтения архива из устройства и 

сохранение его на ПК. 

 
Для осуществления скачивания, просмотра и сохранения архива событий аналогового 

привода клапана, пользователь должен ввести пароль 1-го уровня доступа. Пароль должен быть 

длинной 8 символов и могут использоваться только символы цифр (от 0 до 9). В случаи ввода 

некорректного пароля и нажатии кнопки “Ввести”, появиться соответствующее сообщение об 

ошибке (рисунок 3а и рисунок 3б). 

 После успешной разблокировки, пользователь должен нажать кнопку «Скачать» для 

скачивания журнала и календаря событий. В процессе скачивания, пользователь не может 

переходить на другие вкладки программы или вручную прервать данный процесс. Прогресс 

скачивания отображается шкалой прогресса, расположенной внизу. По завершению скачивания, 

полученные данные, будут отображены на соответствующих вкладках («Журнал событий» и 

«Календарь событий») для ознакомления пользователем. При необходимости сохранения архива, 

пользователь должен нажать кнопку «Сохранить» и выбрать папку, в которую будет сохранен 

Excel файл с архивом. Наименование файла имеет вид: «Архив аналогового привода от 

ВРЕМЯ__ДАТА.xlsx» (поля ВРЕМЯ и ДАТА заполняются в соответствии с текущей датой и 

временем ПК на котором был осуществлен запуск программы). Вид окна «Архив» после 

скачивания, представлен на рисунке 4а. При нажатии на кнопку «Скачать» до скачивания или в 

процессе, будет выведено соответствующее сообщение об ошибке (рисунок 4б). 

 



Рисунок 4а. Вид окна «Архив», после скачивания данных из аналогового привода клапана. 

 

 

Рисунок 4б. Вид окна с сообщением, что архив не был ещё скачан или в процессе. 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 



Настройка расширенных параметров аналогового привода клапана 

(“Расширенная настройка”) 

 

Рисунок 5. Вид окна «Расширенные настройки», предназначенного для первоначальной 

конфигурации аналогового привода клапана  

 

Для осуществления расширенной настройки аналогового привода клапана, пользователь 

должен ввести пароль 2-го уровня доступа. Пароль должен быть длинной 8 символов и могут 

использоваться только символы цифр (от 0 до 9). В случаи ввода некорректного пароля и 

нажатии кнопки “Ввести”, появиться соответствующее сообщение об ошибке (рисунок 3а и 

рисунок 3б). 

 После успешной разблокировки области с параметры, программа автоматически 

прочитает текущие настройки аналогово привода клапана и выставит их в соответствующих 

областях. (рисунок 5а). 

 

 

 

 

 

 



Рисунок 5а. Вид разблокированного окна «Расширенная настройка» 

 

Пользователь может осуществлять настройку следующих параметров: 

 - «Идентификатор устройства» - числовое значение от 0 до 65535 (допускается ввод в 

шестнадцатеричной системе исчисления: от 0 до 0xFFFF), кодирующий группу и тип 

устройства. Старший байт определяет группу, младший – тип устройства в группе. В случаи 

ввода некорректного значения, выводится соответствующее сообщение об ошибке (рисунок 5б); 

  

Рисунок 5б. Вид окна с сообщением о некорректном идентификаторе устройства. 

 

- «Тип устройства» - текстовая строка, обозначающая модификацию устройства; 

 - «Заводской номер» - заводской номер устройства, состоящий из цифр от 0 до 9 и 

имеющий длину 8 символов. В случаи ввода некорректного значения, выводится 

соответствующее сообщение об ошибке (рисунок 5в); 

  

 

 

 

 



Рисунок 5в. Вид окна с сообщением о некорректном заводском номере. 

 

- «Дата изготовления» - дата и время программирования аналогового привода, маска: 

ЧЧ(час):ММ(минуты):СС(секунды) ДД(день)-ММ(месяц)-ГГ(год). Значения меньше 10 вводятся 

с нулем в начале: для ввода 1 – 01, 7 - 07. Значение года, вводятся только последние 2-е цифры: 

для 2019 – 19, 2020 - 20. При введении некорректного значения, будет выведено 

соответствующее сообщение об ошибке (рисунок 3д); 

 - «Версия программы» - текущая версия программного обеспечения аналогового 

привода, состоящее из 4-х цифр: «1234», где 1 – старшая версия, 2 – младшая, 3 – мелкие 

изменения, 4 – исправление ошибок. При введении некорректного значения, будет выведено 

соответствующее сообщение об ошибке (рисунок 5г); 

  

Рисунок 5г. Вид окна с сообщением о некорректной версии программы. 

 

 - «Коэффициент передачи» – (общий) ступенчатого зубчатого редуктора (от 1,0 до 

100,0); 

 - «Шаг резьбы, мм» – вала клапана (от 1,0 до 3,0); 

 - «Усилие на закрытие, N» – усилие которое может развить вал, до остановки клапана 

(упора в крайних положениях); 

 - «Наличие энкодера» – в исполнениях клапана с магнитным энкодером, в данном поле 

должна быть выставлен флаг, для последующего анализа угла энкодера и остановки клапана при 

достижении им крайних углов; 

 - настройка скорости обмена по RS-232/USART (поле: «Скорость, бод», значения: «2400», 

«4800», «9600», «19200», «38400», «57600», «115200»); 

 - настройка паритета при обмене по RS-232/USART (поле: «Паритет», значения: «None» - 

нет, «Odd» – по нечетным, «Even» – по четным); 

 - настройка количества стоп бит при обмене по RS-232/USART (поле: «Стоп бит», 

значения: «1», «2»). 

 

На данной панели также доступны следующие действия: 

 - «Сброс настроек» – все настройки будут сброшены до заводских значений. При 

попытке сброса настроек, программа вначале отобразит диалоговое окно, с целью убедиться, что 

пользователь нажал данную кнопку не случайно и только после получения положительного 

ответа от пользователя, программа отправит на аналоговый привод команду о сбросе настроек 

(рисунок 5д); 

 



 

Рисунок 5д. Вид окна с вопросом о удалении заводских и пользовательских настроек. 

 

 - «Сброс пароля 1» – пароль 1-го уровня доступа будет сброшен до заводского значения 

(«00000000»). При попытке сброса пароля, программа вначале отобразит диалоговое окно, с 

целью убедиться, что пользователь нажал данную кнопку не случайно и только после получения 

положительного ответа от пользователя, программа отправит на аналоговый привод команду о 

сбросе пароля (рисунок 5ж); 

 

Рисунок 5ж. Вид окна с вопросом о сбросе пароля 1 уровня. 

 

 - «Сброс архива» –  после отправки данной команды, все записи в архиве будут удалены 

(записаны 0 значением). При попытке сброса архива, программа вначале отобразит диалоговое 

окно, с целью убедиться, что пользователь нажал данную кнопку не случайно и только после 

получения положительного ответа от пользователя, программа отправит на аналоговый привод 

команду удаления записей архива (рисунок 5з); 

 

Рисунок 5з. Вид окна с вопросом о удалении записей архива. 

 

 - «Калибровка» – отправка данной команды инициирует процесс калибровки привода. 

 

 

 

 

 

 

 

 

 



Мониторинг и управление аналоговым приводом клапаном 

(“Панель управления”) 

 

Рисунок 6. Вид окна «Панель управления» программы, предназначенного 

для мониторинга характеристик аналогового приводы и управления им. 

 

Для начала работы с аналоговым приводом, пользователь должен нажать кнопку “Начать 

работу”. После чего, программа начнет отправку пакетов данных с запросом о текущем 

состоянии клапана. В случаи получения корректного ответ от аналогового привода, программа 

автоматически разблокирует поле “Панель управления” (рисунок 6а). 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 



 

Рисунок 6а. Вид окна “Панель управления” программы после разблокировки. 

 

Теперь пользователь может в реальном времени наблюдать основные характеристики 

аналогового привода клапана, а также управлять им. 

1. «АЦП» (значения напряжений на аналоговых входах микроконтроллера): 

 - «Вх. сигнал, mV» - напряжение входного аналогового сигнала; 

 - «Энкодер, mV» - напряжение аналогового выхода энкодера; 

 - «Vsense_A, mV» - напряжение, полученное на токовом резисторе Rsense_A; 

 - «Vcomp_ref, mV» - напряжение на инвертированном входе компаратора; 

 - «Батарейка, mV» - напряжение батарейки. 

 

2. «ЦАП» (значения напряжения выставленное на ЦАП выходе микроконтроллера): 

 - «Vref_A/Вых. сигнал, mV» - напряжение на драйвере мотора, для получения требуемого 

усилия на валу/напряжение выходного аналогового сигнала (в зависимости от конфигурации 

платы привода); 

 - «Vref_A, mV» - напряжение на драйвере мотора, для задания усилия на валу. 

 

3. «Общие»:  

 - «Температура MCU, °C» - температура, измеренная на встроенном датчике; 

 - «Ток мотора, mA» - ток потребления мотора; 

 - «Пороговый ток мотора, mA» - ток, при достижении которого, будет осуществлена 

остановка мотора; 

 - «Vmotor_ref, mV» - напряжение, выставленное на драйвере мотора, для получения 

требуемого усилия на валу; 



 - «Входное напряжение, mV» - напряжение на аналоговом входе привода; 

 - «Выходное напряжение, mV» - напряжение на аналоговом выходе привода. 

 

4. «Статус»: 

 - «Калиброванный» - индикатор имеет зеленый цвет, если привод осуществлял 

калибровку, в ином случаи – индикатор красный; 

 - «Идет калибровка» - индикатор имеет зеленый цвет, когда осуществляется калибровка 

привода, в ином случаи – индикатор красный; 

 - «Отсутствие входного сигнала» - индикатор имеет зеленый цвет, когда привод 

обнаруживает обрыв или перегрузка по цепи входного аналогового сигнала, в ином случаи – 

индикатор красный; 

 - «Блокировка входного сигнала» - индикатор имеет зеленый цвет, если была 

осуществлена блокировка входной цепи аналогового сигнала, в результате превышения порога 

(32 раза) отказа (обрыв/перегрузка) в данной цепи, в ином случаи – индикатор красный; 

 - «Вмешательство человека» - индикатор имеет зеленый цвет, если обнаружено 

вмешательство человека в работу аналогового привода (ручное управление положением клапана, 

по средствам ключа), в ином случаи – индикатор имеет красный цвет. 

 

5. «Ошибки»: индикатор имеет зеленый цвет при обнаружении одной из следующих ошибок, в 

ином случаи – индикатор имеет красный цвет. 

 - «Обрыв обмотки мотора»; 

 - «Заклинивание мотора»; 

 - «Поломка зубчатой передачи». 

 

6. «Энкодер»: 

- «Угол, º» – текущее значение угла энкодера; 

 - «Код ошибка» – если в аналоговом приводе клапана установлен энкодер (зависит от 

исполнения) и он исправен, данное значение равно 0, в ином случаи – отображает код ошибки; 

 - «Усиление» – значение в данном поле должно находится в диапазоне от 0 до 128, и чем 

ближе данное значение к середине (64), тем точнее будет работать энкодер. 

 

7. «Дата и время»: отражает текущую дату и время часов реального времени, встроенных в 

аналоговый привод. 

 

8. «Индикаторы»: 

 - «Вверх», «Вниз» - имеют зеленый цвет при подаче, на соответствующие контакты 

трехпозиционного управления, активного уровня (в зависимости от настроек - +24В или 0В), в 

ином случаи – имеют красный цвет; 

 - «Кнопка 1», «Кнопка 2» - имеют зеленый цвет при нажатии соответствующих кнопок, 

установленных на плате, в ином случаи – имеет красный цвет; 

 - «Вход» - имеет зеленый цвет при подаче на логический вход активного уровня (в 

зависимости от настроек - +24В или 0В), в ином случаи – имеет красный цвет; 

 - «Выход» - имеет зеленый цвет, если программой был выставлен высокий логический 

уровень (+24В) на логическом выходе, при возникновении соответствующего события (в 

зависимости от настроек), в ином случаи – имеет красный цвет; 

- «Sw. 1», «Sw. 2», «Sw. 3», «Sw. 4» - имеют зеленый цвет, если был выставлен 

соответствующий контакт DIP переключателя, установленного на плате, в ином случае – имеют 

красный цвет; 

 



На клапане установлена 2 светодиода, каждый из которых может светится двумя цветами 

– зеленый и красный (также одновременно обоими – желтый цвет).  

«LED 1»: 

- зеленый, частота мигания 3Гц – режим ожидания; 

- зеленый, частота мигания 5Гц – рабочий ход; 

- зеленый, горит постоянно – крайнее положение; 

- желтый, частота мигания 3Гц – было осуществлено ручное управление позицией 

клапана; 

- желтый, частота мигания 5Гц – обнаружен обрыв обмотки мотора или поломка зубчатой 

передачи или неисправность энкодера; 

- желтый, горит постоянно – было осуществлена блокировка цепи входного аналогового 

сигнала; 

- красный, частота мигания 3Гц – обрыв/перегрузка по цепи входного аналогового 

сигнала; 

- красный, горит постоянно – заклинивание привода; 

 

«LED 2»: в данный момент не используется. 

 

9. «Текущее положение»: отображает текущее положение клапана (0% - полностью открыт, 

100% - полностью закрыт). В процессе калибровки данное значение не изменяется. 

 

10. «Мотор»: 

Данное область используется для управления двигателем в ручном режиме. Пользователь 

может выбрать в каком направлении должен двигаться клапан (поле: «Направление», значения: 

«Открыть» – вверх и «Закрыть» - вниз), задать режим движения (поле: «Режим движения», 

значения: «Непрерывное» – клапан будет продолжать движение до тех пор, пока не достигнет 

крайних углов энкодера или пока не произойдет остановка клапана по превышению тока 

потребления, при упоре в крайних положениях), «По шагам» – клапан будет двигаться пока 

введенное пользователем значение шагов не станет равным нулю (постепенно уменьшаясь на 1 с 

каждым сделанным шагом) или пока не осуществиться остановка на крайним углам энкодера 

или по превышению тока потребления, при упоре в крайних положениях, «Позиционирование» 

– клапан будет двигаться в ту позицию которая указана пользователем (0% - полностью открыт, 

100% - полностью закрыт). В случаи ввода некорректного значения шагов (не цифровые 

символы или значение меньше 0) или позиции (не цифровые символы или значение вне 

диапазона 0 - 100), будет выведено соответствующее сообщение об ошибке (рисунок 6б, 3г). 

 

Рисунок 6б. Вид окна с сообщение о недопустимом значении шагов мотора. 

 


